ﬁ Mechanical technology

Italians since 1980 Centrali di controllo / Control unit

Comando locale
(pulsante temporaneo)
Local switch
(temporary switch)
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Local switch
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Punto di comando
per centralizzazioni
General centralization

switch

2211016

Go-er

Ricevente esterna per il controllo
via radio di motori filari

(1 motore per ricevente).
Compatibile con tutti i controlli
radio ASA

External receiver for radio control
of wired motors

(1 motor for each receiver).

2211149

Compatible with all ASA radio controls.

CONF. 1 PZ/PACK. 1 PC

Go-er platine

Ricevente esterna per il controllo

via radio di motori filari, specifica
per applicazioni su cassonetto

(1 motore per ricevente).
Compatibile con tutti i controlli

radio ASA

External receiver for radio control of
wired motors specific for cassette
application (1 motor for each receiver).
Compatible with all ASA radio controls.

CONF. 1 PZ/PACK. 1 PC

Telecomandi
Transmitters
(max 12)

amc4

Centrale di controllo per il collegamento in
parallelo di motori meccanici filari

(max 4 motori per centrale).

Control unit for mechanical wired motors
connected in paralle/

(max 4 motors for each control unit).

CONF. 1 PZ/PACK. 1 PC

Sensore
Sensor
(max 1)
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Motor
(max 1)
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